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Robotyka - proste zadanie kinematyki 

 

 

Tabela parametrów Denavita-Hartenberga 
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Rysunek 1. Manipulator. 

   

http://www.mbmaster.pl/robotyka-projekty-i-zadania.html


http://www.mbmaster.pl/robotyka-projekty-i-zadania.html 

Strona 2/3 
 

Macierz   
    opisuje transformację z układu „i” do układu „i-1” 
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W macierzy przyjęto skrócone zapisy funkcji trygonometrycznych 

                         

                         

Macierz transformacji opisująca transformację z układu       do      . 
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Macierz transformacji opisująca transformację z układu       do      . 
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Macierz transformacji opisująca transformację z układu       do      . 
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Macierz transformacji opisująca transformację z układu       do      . 
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Pozycja dowolnego wektora   w układzie       sprowadzona do układu       jest dana 

równaniem. 
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